Orca 3D - optymalizacja kadtuba, obliczenia
hydrostatyczne i hydrodynamiczne

Cel i efekty szkolenia

Po ukoniczeniu tego szkolenia, uzytkownik bedzie w stanie samodzielnie:
® poruszac sie w sposdb swobodny w Srodowisku aplikacji oraz jej interfejsie uzytkownika
e zaprojektowac kadtub, edytowac jego ksztatt
e wykonac obliczenia hydrostatyczne i statecznosciowe
e przeprowadzi¢ analize kadtuba pod wzgledem osiggdéw (opory, predkosci, trym, moc silnika)

e wykonac zestawienia kosztowo-materiatowe

Wymagania wstepne

e Podstawowa wiedza na temat obstugi systemu Windows i jego obstugi za pomocg myszki.

® Przynajmniej podstawowa znajomos$¢ programu Rhino i zasad modelowania
przestrzennego.

Przebieg szkolenia - program
Podstawy
Po krétkim wprowadzeniu poruszone bedg nastepujace zagadnienia:
e elementy sktadowe interfejsu uzytkownika aplikacji
o przeglad wtasciwosci dokumentu i definiowanie jednostek modelu
e projektowanie kadtuba — przeglad dostepnych narzedzi

Projektowanie i edycja ksztattu kadtuba

Przedstawione zostang szczegdétowo narzedzia pomocne w projektowaniu kadtuba i edycji
jego ksztattu.



e Hull Assistants — narzedzia pozwalajgce na szybkie zaprojektowanie kadtuba na podstawie
wprowadzanych danych wymiarowych. Umozliwiajg stworzenie modelu 3D kadfuba jachtu
motorowego, jachtu zaglowego i statku

e Moving Control Points - edycja punktéw kontrolnych modelu kadtuba

e |Inserting a Chine — wstawianie dodatkowych przekrojéw poprzecznych w celu edycji
geometrii kadtuba

e Corner Continuity — edycja punktdw kontrolnych naroznikow w przekroju wzdtuznym
(gtéwnie dziobnicy) w celu zachowania prawidtowej geometrii kadtuba

Wyznaczanie i edycja linii teoretycznych kadtuba

Zostang zademonstrowane funkcje umozliwiajgce wygenerowanie linii teoretycznych
kadtuba, ich edycje i wydruk.

e wprowadzenie w tematyke linii teoretycznych kadtuba statku wodnego (wzdtuznice,
wreznice, wodnice)

e Defining Section Locations — wyznaczanie linii teoretycznych kadtuba
o Deleting Sections — usuwanie zbednych linii teoretycznych kadtuba

e® Refreshing Sections — ,odswierzanie” zdefiniowanych linii teoretycznych kadtuba po
edycji geometrii kadtuba

e Using Real Time Sections — zmiana w czasie rzeczywistym ksztaftu linii teoretycznych
kadtuba wraz ze zmiang jego geometrii

e Toggling Section Visibility — ukrywanie zbednych w danej chwili linii teoretycznych
kadtuba

e Lines Drawings — ustawienia parametréow drukowania linii teoretycznych kadtuba

e Offset Tables — generownie tabel wspoétrzednych w formacie Microsoft Excell na
podstawie zdefiniowanych linii teoretycznych kadtuba

e Exporting Curves — export linii teoretycznych kadtuba w formacie IDF i PIAS

Analiza hydrostatyki i statecznosci

Na tym etapie przedstawione zostang funkcje umozliwiajgce przeprowadzenie analizy
hydrostatyki i stateczno$ci modelu 3D kadtuba .

e wprowadzenie w tematyke obliczen hydrostatycznych i statecznosciowych



e wymagania jakie powinien spetni¢ model poddawany analizie hydrostatycznej i
statecznos$ciowej

e Defining the Flotation Condition(s) — zdefiniowanie parametréow ptywalnosci
e Design Hydrostatics — analiza hydrostatyki projektowej

e przeglad i analiza danych wyjsciowych

Obliczenia predkos$ci, optymalizacja i dobdr mocy silnika

Przedstawione bedg metody majace na celu analize projektowanego kadtuba pod
wzgledem osiggdw (opory, predkosci, trym, moc silnika).

e metoda Sawickiego (stosowana do kadtubdéw slizgowych) — wprowadzenie, wymagania
stawiane modelowi, obliczenia oporéw, analiza danych wyjsciowych

e metoda Holtropa (stosowana do kadtubéw wypornosciowych) — wprowadzenie, wymagania
stawiane modelowi, obliczenia oporéw, analiza danych wyjsciowych

Analiza kosztowo-materiatowa oraz praktyka, czyli wiasnoreczne
wykorzystanie zdobytej wiedzy

Na zakonczenie poznamy funkcje pozwalajgce wykonaé zestawienia kosztowo-materiatowe

e definiowanie parametréw typowych materiatéw — tworzenie bazy materiatowe;j
e eksport i dotgczanie bibliotek materiatéw

® przypisanie materiatom wtasciwosci ciezarowo — kosztowych

e tworzenie raportdéw ciezarowo — kosztowych

e definiowanie i lokalizacja na modelu punktéw ciezarowo — kosztowych

e podsumowanie poznanych funkcji i mozliwosci programu Orca3D

kontakt: Bardins Sp. z 0.0. tel. (91)4201090, email: szkolenia@bardins.pl



